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LIDAR

light detection and ranging
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Une douzaine de sites
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Une douzaine de sites

/ structures

Leve LiDAR

- Densité moyenne de 11 pts/m?

- Récouvrement entre axes de vol 30%
- Précision planimétrique : 20 cm

- Precision altimetrique : 10 cm

50 € => 384 €/km?



Utilisation des données

Qgis2threejs




Résultats




Sols polygonaux (périglaciaire)




Sols polygonaux (périglaciaire)




Sols polygonaux (périglaciaire)




Confirmation recalibrage du ruisseau







Résultats

OB Confirmations de I'hypothese :
i - Présence de sols polygonaux (périglaciaire)

Sensibilisation :
- Arguments montrant le recalibrage du ruisseau

- Qutils de communication
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Merci de votre attention !
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Levé LIDAR
- Densité moyenne de 11 pts/m?
- Récouvrement entre axes de vol 30%
- Précision planimétrique : 20 cm
- Précision altimétrique : 10 cm
50 € => 384 £/km?
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